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1. Podstawa opracowania

Niniejszy projekt zostat opracowany na podstawie zlecenia Inwestora.

2. Zakres opracowania.

Przedmiotem opracowania jest projekt wykonawczy instalacji niskoprgdowych:

e systemu sygnalizacji pozaru

e dzwiekowego systemu ostrzegawczego

¢ instalacji okablowania strukturalnego

¢ instalacji monitorowania poczekalni CCTV
dla adoptowanej na potrzeby utworzenia pracowni rezonansu magnetycznego wraz z
pomieszczeniami przynaleznymi czesci przyziemia segmentu dobudowy B1

3. System sygnalizacji pozaru

3.1 Opis systemu.

Szpital jest wyposazony w adresowalny, analogowy system sygnalizacji pozaru
(projektowana ochrona petna) z centralg typu Polon 4900 zabudowang na portierni
obiektu w budynku D. Ze wzgledu na to, ze linia dozorowa nr 1 obstugujgca
przyziemie dobudowywanej czesci budynku B1 zawiera obecnie 104 elementy liniowe
nie ma mozliwosci jaj rozbudowy. W zwigzku z tym:

e Elementy obstugujgce czesé obiektu przeznaczong do modernizacji (8 czujek
DIO-4046 i 1 ROP-4001) nalezy zdemontowac.
e Czujki w pomieszczeniach 0.15 (sterylizacja - magazyn) i 0.16 (sterylizacja -
wydawanie) przesung¢ na srodek pomieszczenia (zmniejszenie pomieszczen).
e Czujki w pomieszczeniach 0.16 (sterylizacja - wydawanie) i 0.25 (mycie wozkow)
potgczy¢ przewodem Yntksyekw 1x2x0,8 zamykajgc petle dozorowa.
e Elementy przeznaczone do nadzorowania modernizowanej czesci obiektu wigczy¢
w petle dozorowg nr 2 (zawierajgcg obecnie 80 elementéw).
W w modernizowanej czesci w wiekszosci pomieszczen zainstalowane zostang
optyczne detektory dymu typu DOR 4046. Jedynym wyjgtkiem jest przestrzen nad
komorg rezonansu magnetycznego gdzie ze wzgledu na utrudniony dostep
zastosowana zostanie czujka zasysajgca. Przy wyjsciach z obiektu oraz przejsciach
do innych stref pozarowych zainstalowane zostang reczne ostrzegacze pozarowe typu
ROP 4001.

Syagnalizacja

Centrala sygnalizacji pozaru powiadamia osobe obstugujgcg system o wystgpieniu
zagrozenia za pomocg sygnatdw akustycznych oraz informacji przedstawionych na
wyswietlaczu wg dwustopniowego wariantu alarmowania.

Alarm pozarowy Il stopnia bedzie powodowat ponadto uruchomienie dzwigkowego
systemu ostrzegawczego informujgcego o0soby znajdujgce sie w obiekcie
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0 wystgpieniu zagrozenia pozarowego (w dobudowywanej czesci utworzona zostanie
oddzielna strefa nagto$niania).

Sterowanie

Zadziatanie systemu (alarm |l stopnia w czesci objetej opracowaniem) spowoduje
uruchomienie automatyki pozarowej, tzn.:

e wylgczenie central wentylacyjnych;
e zamkniecie klap pozarowych na ciggach wentylacji/klimatyzacji
e uruchomienie dzwigkowego systemu ostrzegawczego

3.2 Dobér urzadzen

Dla ochrony obiektu zastosowano system Polon 4900 (centrala istniejgca). Jest to
analogowy, petlowy, adresowalny system sygnalizacji pozaru zbudowany w oparciu o
urzadzenia firmy Polon-Alfa z Bydgoszczy. System zapewnia niezawodng prace oraz
odpornos¢ na fatszywe alarmy przy zachowaniu duzej czutosci i szybkiej reakcji na
rzeczywiste zagrozenie. Analogowy system automatycznie dopasowuje sie do
zmiennych warunkow srodowiskowych, informujgc z wyprzedzeniem obstuge o
ewentualnych zagrozeniach dla poprawnej pracy systemu, zanim bedg one miaty
istotny wptyw na efektywnosc¢ dziatania (np. zanieczyszczenie otoczenia, zabrudzenie
czujek, problemy z przesytaniem informacji do central).

Optyczne czujki dymu.

Do zabezpieczenia wiekszo$ci pomieszczen zastosowane zostang analogowe,
optyczne detektory dymu typu DOR4046. Jest to czujka typu rozproszeniowego,
dziatajgca na zasadzie pomiaru promieniowania rozproszonego przez czgstki aerozolu
(dymu), ktére dostaty sie do optycznej komory pomiarowe;j.

Czujka, dzieki cyfrowemu mechanizmowi samoregulacji, utrzymuje statg czutos¢ przy
postepujgcym zabrudzeniu komory optycznej, a takze przy zmianach cisnienia lub
w warunkach kondensacji pary wodnej. Po przekroczeniu odpowiedniego progu
autokorekcji wysyta do centrali sygnat alarmu serwisowego, nie tracgc jednoczesnie
zdolnosci do wykrywania pozaru.

Czujki sga wyposazone w wewnetrzne izolatory zwaré. Wspodipracujg one
Z nieadresowalnym gniazdem montazowym G-40.

Czujki DOR-4046 spetniajg wymagania normy PN-EN 54-7.

Podstawowe parametry techniczne

e napiecie pracy: 16,5+246V

e pobdr pragdu w stanie czuwania: <150 pA

e liczba programowanych progow czutosci: 3

e wykrywane pozary testowe: TF2 do TF5

e programowanie adresu: z centrali

e temperatura pracy od -25°C do +55°C

Podstawy czujek

Czujki automatyczne (optyczne oraz termiczne) sg osadzone w podstawach typu G-40,
ktére spetniajg jednoczes$nie role gniazd. Podstawy nie zawierajg zadnych elementow
elektronicznych, ktore mogtyby zosta¢ uszkodzone podczas montazu. Czujke mozna
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zamontowaC w podstawie tylko w jednym potozeniu. Do zaciskéw gniazd podtgczone
sg dwie zyly oraz ekran przewodu petli dozorowej.

Czujka zasysajgca
Do nadzorowania przestrzeni nad komorg rezonansu magnetycznego, ze wzgledu na
utrudniony dostep, zastosowana zostanie czujka zasysajgca Vesda XCC-011. Czujka
bedzie zbudowana z odcinkéw rurek ssgacych z PCV o srednicy wewnetrznej 21 mm
umieszczonych w przestrzeni nad komorg. Rurki te podtgczone sg do kolektora
dolotowego detektora. Rurka ssgca posiadac otwoér petnigey funkcje punktu ssgcego
umieszczony na koncu rurki. Poprzez otwoér system zasysac bedzie powietrze, ktore
nastepnie transportowane jest rurkami do detektora.
Detektor przeprowadza analize powietrza pobranego ze strefy pozarowej oraz
prowadzi centralny rejestr wielu parametréw programowania, np. progéw alarmowych
I opOznien sygnalizacji.
Powietrze trafiajgce do detektora zasysane jest przez pompe ssacg. Czes¢ powietrza
przechodzi przez filtr, oddzielajgcy wieksze sposrod unoszgcych sie w powietrzu
czagstek od prébki dymu, zanim trafi ona do komory laserowe;j. Filtr drugiego stopnia
stanowi kurtyna czystego powietrza, zapewniajgca utrzymanie komory analitycznej
w czystosci. W komorze powietrze zostaje wystawione na swiatto wigzki laserowej,
ktora ulega rozproszeniu, jezeli trafi na czgstki dymu.
Rozproszone $wiatto mierzone jest przez trzy wysokoczute czujniki fotoelektryczne,
ktére generujg sygnat odpowiadajgcy poziomowi zaciemnienia. Detektor wyposazony
jest w karte terminalowa, umozliwiajgcg dotgczenie zasilania i okablowania sieciowego
VESDAnNet. Na karcie znajduje sie siedem przekaznikow, ktére po skonfigurowaniu
bedg przekazywaty alarm | i Il stopnia oraz informacje o uszkodzeniu czujki. Ponadto
karta zawiera gniazdo sieci VESDAnet. Podstawowe parametry czujki:
Zasilanie: 18 do 30 VDC
Pobdr prgdu: 450 mA
Temperatura otoczenia: 0°C do +39°C
Temperatura zasysania powietrza u wlotu do detektora: -20°C do +60°C
Wilgotnos$¢ wzgledna: 10 do 90% bez kondensac;i
Czutos¢ detektora: 0,005 do 20 %/m
Obszar pokrycia detektora: 2000 m2
Sygnaly wyjsciowe:

o 7 wyjs¢ przekaznikowych, przetgczanych typu NO/N/NC.

o obcigzalnos¢ prgdowa 2 A/30V.

o zabezpieczenie przeciw przepieciowe 60V

o programowalne zadziatania opéz. 0-60 s

e Pamiec zdarzen: 18.000

Reczne ostrzegacze pozaru

Dla wywotania alarmu pozarowego (Il stopnia) z pominieciem pre-alarmu (I stopnia)
zastosowano reczne ostrzegacze pozarowe typu ROP 4001. Wywotanie alarmu
odbywa sie poprzez sttuczenie (wcisniecie) szybki ochronnej i nacisniecie przycisku.
Dla zapewnienia lepszej ich widocznosci reczne ostrzegacze pozaru sg w obudowie z
tworzywa sztucznego w kolorze czerwonym.

Podstawowe parametry przycisku:

e maksymalny pobdr prgdu podczas dozorowania 0,135 mA
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e wbudowany izolator zwar¢.

Wielowyjsciowe elementy sterujgce

Do wysterowania zamkniecia klap pozarowych na ciggach wentylacji/klimatyzacji oraz
wyfgczenia centrali wentylacyjnej zastosowany zostanie wielowyjsciowy element
sterujgcy EWS-4001 o nastepujgcych parametrach:

e pobodr pradu z linii dozorowe;j 140pA

o ilos¢ wyjs¢ przekaznikowych 8

e obcigzalnos¢ stykéw przekaznika 2A/30V

e temperatura pracy -25°C do +55°C
e obudowa w komplecie

Wielowejsciowe elementy kontrolne

Do monitorowania zamkniecia klap pozarowych na ciggach wentylacji/klimatyzaciji,
styku usterki zasilacza pozarowego oraz stanu czujki zasysajgcej (alarm 1 i Il stopnia
oraz awaria monitorowana tgcznie z awarig zasilacza) zastosowany zostanie
wielowejsciowy element monitorujgcy EWK-4001 o nastepujgcych parametrach:

e pobdr pradu z linii dozorowe;j 150pA

¢ ilo$¢ wejs¢ monitorujgcych 8

e temperatura pracy -25°C do +55°C

e obudowa w komplecie
Zasilacz

Do zasilania czujki zasysajgcej oraz klap pozarowych nalezy zastosowacé zasilacz
24VDC | 4A ze stykiem monitorowania usterki.

3.3 Montaz urzadzen

Montaz wszystkich urzgdzen nalezy wykona¢ zgodnie z niniejszym projektem
technicznym, instrukcjami montazowymi, dokumentacjami techniczno-ruchowymi oraz
kartami katalogowymi.

Podstawy czujek

Podstawy montowa¢ n/t w miare mozliwosci w srodku pola na stropie w ten sposob,
aby LED czujki byt widoczny od strony wejscia do pomieszczenia. Dodatkowo
zachowa¢ 0,5 m odstepu od opraw oswietleniowych, Scian, podciggdéw i belek
nosnych, kanatéw i otworéw wentylacyjnych oraz innych urzadzen i sktadowanych
przedmiotow majgcych wptyw na poprawne dziatanie systemu. Podstawy tgczyc¢
elektrycznie zgodnie z rysunkami niniejszej dokumentacji oraz kartami katalogowymi.
Zaleca sie naklejenie na gniazda naklejek z numerem linii dozorowej oraz adresu
ostrzegacza dla szybkiej identyfikacji elementu instalacji przez stuzby techniczne.

Czuijki automatyczne

Czujki optyczne oraz termiczne zamontowaé bezposrednio w gniazdach
instalacyjnych zgodnie z kartami katalogowymi oraz rysunkami niniejszego projektu.

Reczne ostrzegacze pozaru
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Ostrzegacze zamontowac n/t na scianach, w miejscach tatwo dostepnych i dobrze
widocznych na wysokosci ok. 1,5 m od podtoza w rejonie dréog ewakuacyjnych
dostosowujgc wysokos¢ montazu do osprzetu elektrycznego. Lokalizacje ostrzegaczy
przedstawiono na zatgczonych planach instalacji.

Elementy sterujace i monitorujgce

Element kontrolny i sterujgcy nalezy zainstalowa¢ 10cm od stropu podwieszanego w
miejscu wskazanym na rysunku

Zasilacz

Zasilacz czujki zasysajgcej oraz klap pozarowych nalezy zainstalowac¢ 10cm od stropu
podwieszanego w miejscu wskazanym na rysunku

Uwaga:
Do wszystkich elementdéw systemu nalezy zapewnic¢ dostep serwisowy.

3.4 Sposob prowadzenia instalacji.

Linie dozorowe

Linie dozorowe z nalezy wykonac¢ przewodem YnTKSYekw 1x2x0,8. prowadzonym w
przestrzeni miedzystropowej w korytach lub rurkach PCV typu RL18.

W przestrzeni widocznej kabel utozy¢é w rurce podtynkowo.

Linie sterujgce i monitorujgce
Linie sterujgce i monitorujgce klap pozarowych 24VDC ze sprezyng zwrotng
(sterowanie zanikiem napiecia) nalezy wykona¢ przewodem YnTKSY 2x2x0,8

Linie sterujagcg wytgczeniem centrali wentylacji/klimatyzacji nalezy wykonaé
przewodem HTKSH PH90 2x0,8.

Uwaga:

e W miejscach montazu ostrzegaczy i innych elementow instalacji nalezy
pozostawi¢ zapas przewodu o minimalnej dtugosci 0,25m (w przypadku
wyprzedzajgcego montaz elementow prowadzenia instalacji przewodowej). Nie
wolno wykonywa¢ zadnych potgczeh przewodow poza tymi, ktore przewiduje
projekt.

e Podczas prowadzenia okablowania zachowa¢ minimalng odlegtos¢ ok. 0,2 m od
linii instalacji silnopradowych.

e Przewody YnTKSYekw nalezy uktadac w przestrzeni miedzystropowej lub
podtynkowo w rurkach PCV. Ekran przewodéw sprowadzi¢ do potencjatu
odniesienia (uziemi¢) tylko w jednym miejscu — od strony centrali.

e Przewody HTKSH PH90 nalezy utozy¢ podtynkowo Ilub w przestrzeni
miedzystropowej mocujgc go, zgodnie z kartg katalogowa, metalowymi dyblami na
atestowanych uchwytach.

e Przejscia przez Sciany nalezy uszczelni¢. Przejscia przez przegrody pozarowe
nalezy uszczelni¢ w klasie przegrody i odpowiednio oznaczy¢.
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3.5 Scenariusz dziatania systemu w obszarze objetym modernizacja:

Wykrycie pozaru poprzez czujki systemu sygnalizacji powoduje alarm | stopnia —
uruchamia sygnalizacje optyczng i dzwiekowg w centrali systemu sygnalizaciji
pozarowej z mozliwoscig powiadomieniem ochrony obiektu, co powoduije:

e zaalarmowanie obstugi alarmem | stopnia o wystgpieniu zagrozenia z
precyzyjnym wskazaniem miejsca zadziatania czujki;

e obstuga potwierdza obecno$¢ personelu w panelu centrali systemu sygnalizacji
pozaru w czasie T1=30 s od rozpoczecia alarmowania, brak potwierdzenia
obecnosci obstugi w czasie T1=30 s, spowoduje automatycznie przejscie centrali
z stan alarmu |l stopnia i rozpoczecie sterowan urzgdzen i instalacji wedtug
scenariusza opisanego ponizej, potwierdzenie obecnosci personelu powoduje
rozpoczecie odliczania czasu T2=180 s, przeznaczonego na weryfikacje
przyczyny alarmu,

e po potwierdzeniu w czasie T1=30s swojej obecnosci przyciskiem w centrali SSP,
personel niezwiocznie przeprowadza rozpoznanie przyczyny zadziatania czujki
dymu udajgc sie we wskazane miejsce, a nastepnie zaleznie od stwierdzonych
okolicznosci:

o W przypadku uzyskania jednoznacznych i potwierdzonych informacji o
braku zagrozenia pozarowego, uszkodzeniu czujki lub jej fatszywym
zadziataniu (na przyktad na skutek nadmiernej ilosci spalin, zapylenia lub
zanieczyszczenia od prowadzonych prac remontowo — budowlanych,
uszkodzenia fizycznego itp.) obstuga centrali dokonuje skasowania alarmu
| stopnia przyciskiem w centrali oraz podejmuje niezbedne dziatania w celu
unikniecia powstawania kolejnych alarméw fatszywych, np. poprzez
wezwanie serwisu systemu, przerwanie prac budowlanych, itp.,

o W przypadku braku jednoznacznej informacji o przyczynie zadziatania
systemu lub w przypadku wykrycia jakichkolwiek znamion pozaru, osoba
dokonujgca weryfikacji przyczyny wystgpienia alarmu niezwtocznie
potwierdza wystgpienie zagrozenia poprzez nacisniecie najblizszego
przycisku recznego ostrzegacza pozarowego (ROP), powodujgc tym
samym przerwanie odliczania czasu T2=180s przeznaczonego ha
weryfikacje alarmu,

e brak reakcji obstugi w czasie T2=180 s spowoduje przejScie systemu sygnalizaciji
pozaru w stan alarmu Il stopnia i rozpoczecie procedur sterowania instalacjami i
urzgdzeniami przeciwpozarowymi.

Uzycie jakiegokolwiek przycisku recznego ostrzegacza pozarowego (ROP) powoduje
automatycznie przejscie systemu w stan alarmu Il stopnia, z pominieciem czasu T1
oraz T2.

Przejscie systemu sygnalizacji pozarowej w stan alarmu |l stopnia spowoduje:
e uruchomienie dzwigkowego systemu ostrzegawczego;
e uruchomienie automatyki pozarowej zgodnie ze scenariuszem pozarowym:

o Wylaczenie centrali wentylacji/klimatyzacji
o zamkniecie klap pozarowych

3.6 Zestawienie aparatury.
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3.7

3.8

Demontaz

Lp. Wyszczegolnienie llos¢
1 | Gniazdo czujek typu G 40 10 szt.

2|Optyczna czujka dymu DIO 4046 (wraz z| 10 szt.
utylizacjg 8 szt., 2 do powtérnego montazu)

3|Reczny ostrzegacz pozaru ROP 4001 (do 1 szt.
powtdérnego montazu)

4 | okablowanie 25m
Montaz
Lp. Wyszczegolnienie llos¢
1| Gniazdo czujek typu G 40 33 szt.

2 | Optyczna czujka dymu DOR 4046 31 szt.

3 |lzotopowa czujka dymu DIO 4046 (z demontazu) 2 szt.

4| Wskaznik zadziatania WZ-31 15 szt.

5| Reczny ostrzegacz pozaru ROP 4001 1 szt.
z demontazu

6 | Reczny ostrzegacz pozaru ROP 4001 2 szt.

7 | Czujka zasysajgca + 6m orurowania 1 kpl.

8| Zasilacz 4A 24V z baterig akumulatoréw 17Ah 1 kpl.

(z wyjsciem do monitorowania awarii)

9 | Element wielowyjsciowy sterujgcy EWS 4001 1 szt.
10 [ Element wielowejsciowy monitorujgcy EWK 4001 1 szt.
11 |Przewod YNnTKSYekw 1x2x0,8 350 m
12 | Przewdd HTKSHekw PH90 2x0,8 15m
13| Rurki RL18 150 m
14 | Materiaty dodatkowe 1 kpl.

Wytyczne dla instalatora.

Przy wykonywaniu instalacji nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢ kolizji z instalacjami
istniejgcymi, w oparciu o projekty branzowe (instalacje elektryczne, wentylacji itp.).
Przed przystgpieniem do rob6ot Wykonawca zobowigzany jest zapoznac sie
z catoscig niniejszego projektu.

Warunki eksploatacji systemu.

Po przekazaniu instalacji do eksploatacji, w celu zapewnienia prawidtowoSci
funkcjonowania systemu bezpieczenstwa, nalezy zleci¢ jego konserwacje firmie
specjalistycznej, posiadajgcej odpowiednio przeszkolonych pracownikow
Uzytkownik instalacji jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika operacyjnego,
w ktérym nalezy zamieszczaC wszystkie uwagi dotyczgce pracy systemu, tj:

« wynik regularnych kontroli instalaciji i urzgdzen;

« dokonywanych napraw, zmian oraz uzupetnien w instalacji;
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. zaistniatych alarméw rzeczywistych, fatszywych oraz uszkodzen (nalezy
zachowac¢ wydruk z wewnetrznej drukarki centrali).

4. Dzwiekowy system ostrzegawczy

4.1 Opis systemu.

Dzwiekowym systemem ostrzegania (DSO) obejmujgcy modernizowang czesc

budynku B1 stanowi przebudowe istniejgcego systemu MCR-Venas. System sktada

sie z glosnikdw nasciennych, sufitowych oraz istniejgcej centrali DSO.

Gtosniki znajdujgce sie w czesci modernizowanej nalezy wigczy¢ za pomocg

przewodu HTKSH PH90 2x1,4 w linie nagtosnienia obstugujgce przyziemie poprzez

czujki PIP PH90 w sposob pokazany na zatgczonych rysunkach. Nalezy:

e zdemontowac gtosniki z modernizowanego obszaru

e zainstalowac¢ gtosniki zgodnie z zatgczonymi rysunkami podigczajgc je na
odczepie 1,5W

4.2 Dobér aparatury.

Szafa DSO

Na liniach gtosnikowych podtgczone jest odpowiednio 19 i 16 gtosnikow ktérych
sumaryczna mocnie przekracza mocy wyjs¢ wzmacniacza (2 x 125W).

Nascienny metalowy gtosnik pozarowy MCR-SWSM6

Nascienny, metalowy gtosnik pozarowy.

moc: 9/6W; 100V z kostkg ceramiczng i bezpiecznikiem termicznym,;
certyfikat CNBOP;

SPL(1w/1m): 91dB,

kat pokrycia (1kHz): 170°;

pasmo przenoszenia 150Hz-18000Hz;

kolor: biaty (RAL 9003).

Sufitowy metalowy gto$nik pozarowy MCR-SQCM1806

Sufitowy, metalowy gtosnik pozarowy

moc: 9/6W; 100V z kostkg ceramiczng i bezpiecznikiem termicznym;
certyfikat CNBOP;

SPL(1w/1m): 92dB,

kat pokrycia (1kHz): 140°;

pasmo przenoszenia 100Hz-20000Hz;

kolor: biaty (RAL 9003).

4.3 Miejsce instalacji aparatury

Gtosnik nascienny
Zamontowac nad drzwiami w pomieszczeniach na wysokosci ok. 20cm od stropu.
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Glosnik sufitowy

Gtosniki zamontowa¢ w sufitach kastowy mocujgc go rownoczesnie do stropu
wtasciwego.

4.4 Instalacja przewodowa.

Instalacje przewodowg nalezy wykonac¢ przewodem HDGs 2x1,4.
Przejscia przez przegrody pozarowe uszczelni¢ w klasie przegrody

4.5 Uwagi koncowe.

e Obstuge i konserwacje systemu nalezy prowadzi¢ w oparciu instrukcje obstugi
I instrukcje instalacji i konserwacji systemu. Do zakresu konserwacji oprocz

napraw biezgcych nalezy okresowe sprawdzanie skutecznosci
systemu.
e Wszelkie uwagi dotyczgce pracy, przeglgdow konserwaciji
powinny by¢ ewidencjonowane i przechowywane.
4.6 Zestawienie aparatury.
Demontaz
Lp. Wyszczegadlnienie llos¢
Gtosnik scienny MCR-SWSM6
1 . ) 2 szt.
(do powtérnego montazu)
Gtosnik sufitowy MCR-SQCM1806
2 . ) 5 szt.
(do powtérnego montazu)
3 |Zawiesie gtosnika MCR-Z 5 szt.
4 | okablowanie 20m
montaz
Lp. Wyszczegolnienie llos¢
Gtosnik scienny MCR-SWSM6
1 . 2 szt.
(z demontazu)
Gtosnik sufitowy MCR-SQCM1806
2 . 16 szt.
(w tym 5 z demontazu)
3 |Zawiesie gtosnika MCR-Z 16 szt.
4 | Przewod HDGs 2x1,4 75m
5 |Puszka potgczeniowa PH90 4 szt.
6 |Materiaty dodatkowe 1 kpl

dziatania

systemu
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5. System okablowania strukturalnego

5.1 Opis systemu.

Dla obstugi urzgdzeh rezonansu magnetycznego, stanowisk komputerowych oraz
telefonbw w modernizowanej czesci obiektu wykonana zostanie instalacja
okablowania strukturalnego.

Instalacja zostanie wykonana w oparciu o nowy punkt dystrybucyjny - szafe
okablowania strukturalnego (szafka wiszgca 800x800 24U) zabudowang w
pomieszczeniu 01 (pom. serwisowe MRI).

Punkt dystrybucyjny zostanie potaczony z przytgczem telefonicznym przewodem 10-
cio parowym oraz z serwerownig swiattowodem 12J

Okablowanie zostanie wykonane przewodem S/FTP kat. 6A LSOH.

W szafie zainstalowane zostang dwa przetgczniki 24-portowe umozliwiajgce
podtgczenia gniazd zaréwno do sieci ogolnej jak i medyczne.

Dla umozliwienia pofgczen za pomoca sieci bezprzewodowej WiFi zainstalowane
zostang 3 punkty dostepowe.

Dla umozliwienia wykonania dodatkowych potgczen, w miejscach wskazanych na
rysunkach, nalezy poprowadzi¢ rurki z nad stropu podwieszanego i zakohczy¢ w
puszce obok gniazda RJ45.

5.2 Miejsce instalacji aparatury

Gniazda RJ-45 nalezy montowa¢ w puszkach podtynkowych na wysokosci 30cm od
posadzki.

Szafe dystrybucyjng nalezy zamontowa¢ 40cm od stropu, w miejscach wskazanym
ma rysunku.

Punkty dostepowe nalezy zainstalowac pod stropem podwieszanym.

5.3 Instalacja przewodowa.

Instalacje okablowania strukturalnego nalezy wykonaé przewodem S/FTP kat. 6A
LSOH  prowadzonym w korycie stalowym 200x60 utozonym w przestrzeni
miedzystropowej. Odejscia do gniazd wykona¢ w rurkach PCV w przestrzeni
miedzystropowej natynkowo, a w przestrzeni widocznej podtynkowo.

W obrebie korytarza (gtéwny cigg kablowy) w przestrzeni miedzystropowej nalezy
utozy¢ koryto kablowe 200x60mm

Dla umozliwienia podigczenia telefonéw nalezy potgczy¢ punkt dystrybucyjny
z gtowicg znajdujgcg sie na potpietrze przy izbie przyje¢ pomiedzy parterem a |
pietrem obiektu

Uwaga:

Projekt instalacji zasilajgcej dla sieci komputerowej zostat ujety w projekcie
elektrycznym.
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5.4 urzadzenia aktywne.

Ze wzgledu na obstuge dwoch sieci ( ogdlnej i medyczne)) w szafie nalezy
zainstalowac¢ dwa przetgczniki 24-ro portowe. Minimalne parametry przetgcznika:

Architektura sieci LAN: GigabitEthernet

SmartSwitch (WEB Managed)

Liczba portow 1000BaseT (RJ45): 24 szt.

Liczba gniazd 10GB SFP+: 4 szt.

Porty komunikacji: Console port

Zarzgdzanie, monitorowanie i konfiguracja: SNMPv1l - Simple Network
Management Protocol ver. 1, SNMPv2 - Simple Network Management Protocol
ver. 2, SNMPv3 - Simple Network Management Protocol ver. 3, HTTP -
Hypertext Transfer Protocol, HTTPS - Hypertext Transfer Protocol Secure, SSH
- Secure Shell, CLI - Command Line Interface, RMON - Remote
Monitoring, Telnet

Obstugiwane protokoty routingu: RIP v2 - Routing Information Protocol ver. 2,
VRRP - Virtual Router Redundancy Protocol, policy-based routing, ruting
statyczny

Obstugiwane protokoty i standardy: VLAN, IPv6, STP/RSTP, ACL - Access
Control List, QoS - Quality of Service (kontrola jakoS¢ ustug i przepustowosci),
LACP - Link Aggregation Control, GVRP - Group VLAN Registration Protocol,
ATP, IEEE 802.3, IEEE 802.3u, IEEE 802.3z, IEEE 802.1d, IEEE 802.1q, IEEE
802.3ab, IEEE 802.3ae - 10-GigabitEthernet, IEEE 802.3an 10GBASE-T, IEEE
802.1p, IEEE 802.3x, IEEE 802.3ad, IEEE 802.1w - Rapid Convergence
Spanning Tree, IEEE 802.1x - Network Login, IEEE 802.1s - Multiple Spanning
Tree, IEEE 802.3az

Rozmiar tablicy adreséw MAC:16000

Predkos¢ magistrali wew.: 128.000 Gb/s

Przepustowosc¢: 95.230 mpps

Bufor pamieci: 12.000 MB

Warstwa przetgczania: 3

Mozliwosc¢ tgczenia w stos.

Typ obudowy: 1U Rack

Dla umozliwienia tgczenia sie z internetem za pomocg WiFi zainstalowane zostang
trzy bezprzewodowe punkty dostepowe obstugujgcy standardy 802.11a/b/g/n i
technologie MIMO 2x2. Bedg one posiadaty port sieciowy Ethernet 10/100/1000 i
anteny wewnetrzne. Zasilanie bedzie realizowane za pomocg zasilaczy PoE
zainstalowanych w punkcie dystybucyjnym

5.5 Uwagi koncowe.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania i przekazania pomiarow wszystkich
odcinkow instalacii.
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5.6 Zestawienie aparatury.

6.

Lp. Nazwa elementu ilos¢

1 |gniazdo 2xRJ45 kat. 6A na korycie 25 kpl.
2 |gniazdo 2xRJ45 kat. 6A natynkowe (dla WiFi) 3kpl.
3 |koryto stalowe 100mm z tgczoéwkami i zawiesiami 60 m

4 |przewod S/FTP kat. 6A 1540 m

5 [switch 48 we 1szt.
6 |punkt dostepowy WiFi 3 szt.
7 |kable krosowe 1,5m 62 szt.
8 |kable prosowe swiattowodowe 1,5m 2 szt.
9 |szafka wiszgca 800x800 24U 1 szt.
10 |panel went. 2-wentylatorowy dachowo-podtogowy z 1 szt.

termostatem
11 |listwa zasilajgca 5-portowa z bolcem + wyt 1 szt.
12 |panel krosowy 24xRJ45 kompletny kat. 6A 4 Kkpl.
13 |panel swiattowodowy z szufladg zapasu (1 szt. instalowana w 2 kpl.
serwerowni)

14 |panel porzgdkujacy 6 szt.
15 |Swiattowdd 12J 55m
16 |przewdd YTKSY 10x2x0,5 120m
17 |switch 24 porty zgodnie z opisem 2 szt.
18 |punkt dostepowy WiFi zgodnie z opisem 3 szt.
19 |zasilacz PoE 3 szt.
20 |materiaty dodatkowe 1kpl.

Instalacji monitorowania poczekalni CCTV

6.1 Opis systemu.

Do obserwacji pacjenta w poczekalni zastosowana zostanie kamery w obudowie
koputowej z podglgdem na monitorze zainstalowanym w pomieszczeniu sterowni
MRI.

6.2 Dobér aparatury

Kamera

Kamera stuzgca do obserwacji korytarza z poczekalnig bedzie zabudowana w
stropie podwieszanym. Minimalne parametry kamery:

rozdzielczos¢ 2 MPX

obiektyw ze zmienng ogniskowg, f=2.8 ~ 10 mm/F1.4

WDR z podwdéjnym skanowaniem przetwornika

czutos¢ od 0.07 Ix (0 Ix z wigczonym IR)

oswietlacz IR, zasieg do 30 m

zasilanie PoE

Monitor
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Do obserwacji obrazu zainstalowany bedzie monitor LCD 17" namontowany na
uchwycie sciennym. Monitor bedzie miat rozdzielczos¢ min. 1920x1080 i bedzie

zamontowany na uchwycie sciennym.

Dla podtgczenia monitora i kamery zastosowany zostanie rejestrator 4we bez

dysku z wyjsciem HDMI

6.3 Miejsce instalacji aparatury

Kamere nalezy zabudowac na suficie w miejscu pokazanym na rysunku.

Monitory nalezy zabudowa¢ na $cianie sterowni. Za monitorem, nz poice
zainstalowac rejestrator CCTV
6.4 Instalacja przewodowa.
Zasilanie kamer i monitorow nalezy wykonac¢ przewodem YDY 3x1,5.
kamere z rejestratorem potgczy¢ przewodem UTP kat. min. 5e
Instalacje wykonaé podtynkowo w rurkach PCV.
6.5 Zestawienie aparatury.
Lp. Nazwa elementu ilos¢
1 |kamera wewnetrzna 1 szt.
2 |monitor 17" 1 szt.
3 |rejestrator 1 szt.
4 |przewod HDMI 1m 1 szt.
5 |przewdd UTP 10 m
6 |materialy dodatkowe 1kpl.
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