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Cze$¢ opisowa

. Podstawa opracowania

Projekt organizacji ruchu zostal opracowany w oparciu o nastepujace przepisy i materiaty:
Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu drogowym — tekst ujednolicony
(Dz.U. 22022r. poz. 988 ze zmianami),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie
znakow i sygnaléw drogowych z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie sygnatléw drogowych
(Dz.U. Nr 170, poz. 1393 ze zm.), ’

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie szczegolowych
warunkow  zarzgdzania  ruchem na  drogach  oraz  wykonywania  nadzoru
nad tym zarzgdzaniem (Dz.U. Nr 177, poz. 1729 ze zm.),

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegoétowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz.U. Nr 220, poz. 2181
z pbzn. zm.).

Wizja w terenie w styczniu 2025 r.,

. Przedmiot opracowania
Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu w zwigzku z budowsg

zjazdu zwyktego z ulicy Glogowskiej w Chorzowie na dziatke nr 4025/164.
. Istniejgca organizacja ruchu oraz charakterystyka ruchu

Ulica Glogowska jest droga gminna, ogélnodostepng o nawierzchni bitumicznej i szerokosci
okolo 5 metréw. Po zachodniej stronie jezdni zlokalizowany jest chodnik o szerokosci ok. 2
m. Ulica jest drogg jednojezdniowa dwukierunkowa bez wyznaczonych paséw ruchu, na
rozpatrywanym odcinku jest to ,.droga bez przejazdu” (Slepo zakonczona) . Ograniczenie
predkosci na rozpatrywanej ulicy wynosi 50 km/h. Natezenie ruchu pojazdow — male,

natezenie ruchu pieszego — mate.

Szczegdtowa istniejgea organizacja ruchu zostata przedstawiona na planach sytuacyjnych.
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4. Projektowana organizacja ruchu
Przedmiotowe roboty beda prowadzone w 1 etapie (rysunek 01).

Roboty beda prowadzone po zachodniej stronie ulicy Glogowskiej, w poblizu skrzyzowania z
ulicg Kazimierza Pulaskiego.

Kierujacy pojazdami zostang poinformowani o robotach poprzez zastosowanie znakow
ostrzegawczych A-12b/c i A-14 oraz B-33 (30km/h) (na ulicy Glogowskiej) oraz znakiem F-6
z miniaturami znakdw ostrzegawczych A-12b 1 A-14 na ulicy Kazimierza Pulaskiego.

Ruch pieszych na ulicy Glogowskiej zostanie poprowadzony wzdtuz chodnika na
wyznaczony na jezdni korytarz dla pieszych o szerokosci 1,5 metra zastosowane zostang
znaki F-9 o tresci: ,,Przejscie obok™ i umieszczone w miejscu robot na zaporach drogowych
U-20c.

Od strony najazdowej zastosowana zostanie tablica kierunkowa U-3d, wzdtuz jezdni bariera
U-20c, natomiast w poprzek chodnika bariery U-20c. Na koncu strefy robdt zastosowana

bedzie bariera zamykajaca U-20b.

Szczegodly przedstawionej organizacji ruchu znajdujg si¢ na rysunku 01.
Po zakonczeniu wszelkich robot, pas drogowy zostanie przywrocona w catosci do

stanu sprzed robot.

Utrudnienia i zagrozenia:

e utrudnienia w plynnosci ruchu pieszych wynikajace z koniecznosci wyznaczenia
alternatywnych tras ruchu pieszego (korytarz wzdhuz jezdni),
e czeSciowe zawezenie odcinka jezdni,

e halas wynikajgcy z prowadzonych robot - dla obu etapéw robot.

Uwagi dotyczace prowadzonych prac:
e W calym czasie prowadzenia robot zostanie utrzymany ruch pieszych.

e W calym czasie trwania robot zostana utrzymane dojazdy do wszystkich posesji.
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e Miejsca robot oznakowywane i zabezpieczane bedg zgodnie z zatwierdzong czasowsg
organizacja ruchu, a stosowne znaki i urzadzenia drogowe wykonane i ustawione
zgodnie z przepisami okre§lonymi w zatacznikach 1, 2, 3 i 4 do Rozporzgdzania
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdlowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach.

e Wszelkie prace bedg prowadzone zgodnie z przepisami BHP.

e Niezwlocznie po zakonczeniu robot, pas drogowy zostanie przywrdcony do ruchu

kotowego i pieszego na dotychczasowych zasadach.
5. Terminy realizacji
a) przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: do dnia 30 - 06 - 2026 r.

b) przewidywany termin wprowadzenia stalej organizacji ruchu: do dnia 31 - 07 - 2025 1.

¢) czas trwania robot: do 1 miesiaca

II. Cz¢$¢ rysunkowa

str. 5

‘ 7q7EP
b e(_'}a\\Sta

R



N Sepsiie’

SPZOZ ZespélSzpifah MIB]SkIGh : :

ul. Strzelcéw Bytomskich 11
41500 Chorzow

Budowa zjazdu zwyklego z uhcy Giogowsklej w'
Cbor:owie na dzialke nr 4025/1 64 obrpb 0004

Tyt rysurik:
Lo

Orién_tacja %

Nr Iysunku

'00;

Pm,ekrowar mgr Int Maciej Narbg

_upr. SLK/5339/OWOD/14

Pddplé:

1:10000




3036/164
Bi

'

3877164
Bi

0 &asowy S
/\ korytarz dla ruchu )~/
'/ pieszych szer. 1,50m ™\
/ 74 j

i

A
,2/ PROJEKTOWANY

3916/164
Bi /

4025/164
Bi

Bz

Inwestor: i o Temat:
SF:J fcs)izﬁ:ngss}ftgﬁé’kgﬁff';”’h Budowa zjazdu zwyktego z ulicy Glogowskiej w
& " 41-500 Chorzow Chorzowie na dziatke nr 4025/164 obreb 0004
752/91 Tytut rysunku: . Nr rysunku: Skala:
B. Projekt tymczasowej organizacji ruchu 01 1:500
[Frojektonat mgr inz. Macie] Nardg Podpis:
upr. SLK/5339/0WOD/14

\




